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1. Predstaveni vyrobku

1.1  Popis zafizeni

Zatizeni Rootere X3000 je akumulatorovy endo motor s integrovanym apexlokatorem
korenového kanalku. Lze jej pouzivat jako endo motor pro preparaci zubnich kofenovych
kandlk( nebo jako apexlokator, ktery pomaha urcit pracovni délku kofenového kandlku. Také jej
lze pouzit k pripravé kandlkl pfi sledovani relativni polohy hrotu endodontického nastroje
uvnitf kanalku (kombinovany rezim motoru a apexlokatoru).

Kolénko

Hlavni tlacitko

Displej

A

E
1
\

Tlacitko nastaveni "P"
Tlacitko nastaveni "+"
Tlacitko nastaveni "-"

_\— Nabijeci zakladna
'\ LED indikator nabijeni

|
k\"-‘—-_




1.2

Soucasti a prislusenstvi

C. Oznaéeni Reference FKG

1 | Motor 08.971.00.001.FK
2 | Nabijeci zakladna 08.971.00.002.FK
3 | Kolénko [4.7/1] 08.971.00.003.FK
4 | Rozprasovaci tryska 08.971.00.004.FK
5 | Méfici drat 08.971.00.005.FK
6 | Klip na pilnik 08.971.00.006.FK
7 | Retni hacek 08.971.00.007.FK
8 | Dotykova sonda 08.971.00.008.FK
9 | Ochranny silikonovy kryt 08.971.00.009.FK
10 | O-krouzek 08.971.00.010.FK
11 | Univerzalni sitovy adaptér 08.971.00.011.FK
- | UZivatelska ptirucka -

- | Karta pro odstrafiovani problém s -

apexlokatorem
- | Seznam obsahu balicku -

D:_: o/

1. Motor

W

=

4. Rozprasovaci tryska

2. Nabijeci zakladna

5. MéfFici drat

6. Klip na pilnik

y /A

J

ne? 9. Ochranny silikonovy kryt

O

10. O-krouzek

3. Kolénko

8. Dotykova sonda

11. Sitovy adaptér
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b)
c)

d)

AlA

Technické specifikace

Specifikace lithiové baterie motoru 3,7 V /2 000 mAh

Specifikace napajeciho adaptéru

Vstup: ~100V —-240V 50 Hz /60 Hz 0,5-0,2 A

Vystup: DC5V /1A

Mechanicka specifikace motoru

Rozsah to¢ivého momentu: 0,4 Ncm — 4,0 Ncm

Rozsah otacek: 100 — 3 300 ot. / min

Specifikace bezdratového nabijeni

Frekvenéni rozsah: 112 — 205 kHz

Maximalni vysokofrekvenéni vystupni vykon vyrobku: 9,46 dBuA/mna3 m

Varovani

Pfed prvnim uvedenim do provozu si prosim pozorné prectéte tento navod k pouziti.

a)
a)
b)
c)
d)

e)
f)
8)
h)
i)

j)
k)
1)

m)
n)
o)
p)

Nepouzivejte toto zafizeni k jinému ucelu, nez ke kterému je uréeno (viz Kapitola 1.9).
PouZivejte pouze originalni soucasti a pfislusenstvi.

Tocivy moment a otacky nastavujte vidy podle doporuceni vyrobce pilniku.

Pfed spusténim motoru se ujistéte, Ze kolénko je dobre pfipevnéno (viz Kapitola 2.1).
Pfed spusténim motoru se ujistéte, Ze nastroj je dobfe pfipevnén a zajistén (viz Kapitola
2.2).

Nepfipojujte ani neodpojujte kolénko, kdyZz motor bézi.

Neodpojujte pfistroj, kdyz motor bézi.

Ujistéte se, Ze muZete zafizeni kdykoli vypnout.

Zatizeni provozujte a skladujte ve spolehlivém prostredi (viz Kapitola 1.7 a Kapitola 8).
NepouZivejte zafizeni v blizkosti zafivek, radiovych zafizeni, dalkovych ovladacu, rucnich
a mobilnich vysokofrekvenénich komunikacnich zafizeni.

Motor, napajeci adaptér a nabijeci zakladnu nelze autokldvovat (viz Kapitola 6).
Lithiovou baterii vyménujte podle pokyn( (viz Kapitola 7.4).

Neprovadéjte na zatizeni Zadné zmény ani Upravy. Jakdkoli zména, Uprava nebo jakakoli
jind modifikace mlze porusovat bezpecnostni predpisy a poskodit pacienta.

Pokud se motor Casto prehfiva, kontaktujte mistniho distributora.

Neumistujte zafizeni pfimo ani nepfimo do blizkosti zdroju tepla.

Zatizeni nezakryvejte.

V pfipadé dlouhodobého skladovani vyjméte ze zafizeni baterii.



1.5

Dulezita preventivni opatieni

Tato opatreni jsou dlleZita pro zajisténi bezpecného provozu a pouzivani.

a)

b)

NepouZivejte toto zafizeni u pacient(, ktefi maji implantovany kardiostimulator,
defibrilator nebo jind implantovatelna zafizeni.

Nepouzivejte toto zafizeni u pacientd, ktefi trpi hemofilii.

U pacientl se srde¢nim onemocnénim, téhotnych Zen a malych déti pouZivejte opatrné.
Bezpecnostni klasifikace zatizeni

Typ provozniho rezimu: Nepretrzité fungujici elektromedicinské zafizeni

Typ ochrany proti Urazu elektrickym proudem: Zafizeni ttidy Il s vnitfnim napdajenim
Stupen ochrany proti Urazu elektrickym proudem: Aplikovana ¢ast typu B

Stupen ochrany proti Skodlivému vniknuti vody: BéZné vybaveni (IPX0)

Stupen bezpecnosti aplikace v pritomnosti hoflavé anestetické smési se vzduchem,
kyslikem nebo oxidem dusnym: Zafizeni se nesmi pouzivat v pfitomnosti horlavé
anestetické smési se vzduchem, kyslikem nebo oxidem dusnym.

Aplikovand cast: kolénko, retni hacek, pilnik, dotykova sonda.

Doba kontaktu aplikované ¢asti: 1 az 10 minut.

Maximalni teplota aplikované casti: 46,6 °C.

Parametry prostiedi

Provozni teplota okoli: +5 °C ~ +40 °C

Provozni relativni vlhkost: 30 % ~ 75 %

Provozni atmosféricky tlak: 70 kPa ~ 106 kPa

Kvalifikace uzivatele

Zatizeni musi v nemocnici nebo na klinice obsluhovat zubni Iékafi kvalifikovani podle zakona.
Predpoklada se, Ze operator zna apexlokator korenového kanalku.

Zamyslené pouziti

Rooters X3000 je endo motor, elektromedicinské zafizeni uréené k pohonu
mechanickych ndstrojud urcenych k osetfeni zubnich korenovych kanalk( (endodontické
pilniky).

Kromé toho je jeho ucelem pomoci urcit pracovni délku (funkce apexlokatoru).
Pokyny pro nastaveni zarizeni

Nastaveni kolénka

Pfed prvnim pouzitim a po kazdém oSetfeni

Vycistéte a vydezinfikujte kolénko (viz Kapitola 6).

Namazte kolénko (viz Kapitola 7.2).

Sterilizujte kolénko (viz Kapitola 6).

Varovani

Pouzivejte pouze originalni kolénko.

Pred spusténim motoru se ujistéte, Ze kolénko je dobte pfipojeno.

Nepfripojujte ani neodpojujte kolénko, kdyZz motor bézi.

Pfipojeni kolénka

Zarovnejte tfi koliky kolénk s polohovacimi drazkami motoru.



2. Zatlacte kolénko vodorovné. Zvuk ,,cvaknuti” znamena, Ze instalace je dokoncena.

Polohovaci drazka
Polohovaci ko@

3. Kolénko se musi volné otacet o 360°.

g~

Vytahnéte kolénko vodorovné.

e e —

4. Odpojeni kolénka

2.2  Nastaveni pilniku

&2.2.1 Varovani

a) Ujistéte se, Ze nastroje jsou v souladu s normou I1SO1797 (stopky pro rotacni a oscila¢ni
nastroje).

b) Pripojovani a odpojovani pilnikl bez podrzeni tlacitka maze poskodit skli¢idlo kolénka.

c) Pfi manipulaci s pilniky budte opatrni, abyste si neporanili prsty.

d) Pred spusténim motoru se ujistéte, Ze pilnik je dobfe pripojen a zajistén.

e) Neodpojujte pilnik, kdyZz motor bézi.

2.2.2 Pripojeni pilniku
Zasunte pilnik do otvoru v kolénkové hlavé.

1. Podrzte tlacitko na kolénku a zatlacte na pilnik.

2. Pfizatlaceni otacejte pilnikem ve sméru a proti sméru hodinovych rucicéek, az se jeho
stopka zarovna s drazkou kolénkové zapadky.

3. Kdyz je stopka zarovnand a zapadne na misto, uvolnénim tlacitka zajistéte pilnik v
kolénku.



Tlacitko

2.2.3  Odpojeni pilniku

Podrzte tlacitko a vytahnéte pilnik.

??g/

2.3  Nastaveni apexlokatoru

Az.a.l Varovani

a) Vrezimu apexlokatoru musi klip na pilnik spravné drzet pilnik.

s

SPRAVNE %NESPRA'VNE

b) V pfipadé Spatného nebo nesprdvného signalu pfipojeni vymérnte méfici vodic.
c) Vrezimu apexlokatoru se doporucuje nainstalovat motor do nabijeci zdkladny, abyste
ziskali lepsi zorny Uhel.




d) Apexlokator detekuje apikalni foramen kanalku, nikoli anatomicky apex zubu. To by
mohlo vysvétlit nékteré rozdily mezi signdlem apexlokatoru a rentgenovym snimkem.

Rentgenovy snimek

|

Rentgenov

e) Ne vSechny podminky jsou idealni pro stanoveni pracovni délky. Informace o omezenich
apexlokatoru najdete v Kapitole 4.8.

2.3.2 Pfipojeni vodicli apexlokatoru

1. Pfipojte méfici drat k motoru (zdsuvka USB na zadni strané).

2. Pripojte retni hacek k bilé zdifce méficiho dratu.
3. Pripojte zastrcku pilniku do ¢erné zditrky méficiho dratu (v kombinovaném rezimu
motoru a apexlokatoru to neni nutné).

Klip na pilnik

Cernd




2.3.3 Testovani pfipojeni

Pred kazdym pouZitim dlirazné doporucujeme zkontrolovat kvalitu pripojeni.

1 Vrezimu apexlokatoru pfipevnéte drzdk na retni hacek a zkontrolujte, zda se vSechny
indikatory rozsviti, jak je znazornéno nize:

w
o

p
°

1.0

3

]
B [ (LTI

2.V kombinovaném rezimu motoru a apexlokatoru se pilnikem dotknéte retniho hacku a
zkontrolujte, zda se vSechny indikaéni prouzky rozsviti, jak je zndzornéno nize:

AR |
)
%\

3.  Provozni rezimy zafizeni a rozhrani displeje

e
(=3

N
)
(=]

>
o

, =
i [T

3.1 ReZimy motoru

3.1.1 Provozni rezim CW (rezim nepretrzitého otaceni ve sméru hodinovych rucicek)

V tomto reZimu se motor otaci pouze ve sméru hodinovych ruci¢ek (dopredu).

M1  300rpm
m cw 2.0Ncm

3.1.2 Provozni rezim CCW (rezim nepretrzitého otaceni proti sméru hodinovych ruciéek)

V tomto reZzimu se motor otaci pouze proti sméru hodinovych ruci¢ek (smér dozadu). V tomto

rezimu se nepretrzité ozyva dvojité pipnuti.

M1 300rpm

'} CCW

3.1.3 Provozni rezim REC (reciprokacni pohyb)

V tomto reZzimu motor generuje pouze reciprokaéni pohyb (F: Uhel dopfedu, R: Uhel dozadu).

M1 F:30

mReEC R:150
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3.1.4 Provoznirezim ATR (rezim adaptivniho obraceni toc¢ivého momentu)

V tomto reZzimu se motor otaci ve sméru hodinovych rucicek. KdyzZ je moment zatizeni pilniku
vys$si nez nastaveny limit momentu, generuje reciprokacni pohyb.

M1 300rpm

@3 ATR 1.0Ncm

3.2  Provozni rezim apexlokatoru

3.2.1 Provozni rezim EAL (elektronicky apexlokator)

Tento rezim je urcen pouze pro stanoveni pracovni délky. V tomto rezimu motor nebézi.

MO lmmn

AP 1 2

m EAL

3.3 Kombinovany provozni reZim motoru a apexlokatoru

Kdyz je pilnik uvnitf kanalku a retni hacek je v kontaktu se rtem pacienta, zafizeni automaticky
prejde do kombinovaného rezimu motoru a apexlokatoru.

=)
g

2
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3.4 Rozhrani displeje

a — Q)

b — I nEeVAPX\e] — d

250rpm -

CYu— o T 1 ()00 rpim e

Pohotovostni rozhrani

KdyZ motor nebézi, na displeji se zobrazuje aktualni nastaveni motoru.
a. Uzivatelsky program

(M0-M9) nebo

program prednastaveny vyrobcem (viz Kapitola 4.5)

Uroven baterie

Nastavit rychlost (ot. / min.)

Nastavit limit to¢ivého momentu (Ncm)

Provozni rezim motoru

Nastavit thel dopredu (° stupné)

Nastavit thel dozadu (° stupné)

m+o o0 o

Ovladaci rozhrani motoru

KdyZ motor bézi, na displeji se zobrazuje momentové zatizeni pilniku.
Nastavit rychlost (ot. / min.)

Nastavit limit to¢ivého momentu (Ncm)

Tocivy moment v redlném case (Ncm)

Stupnice zobrazeni toc¢ivého momentu (Ncm)

o0 oo

Kombinované ovladaci rozhrani motoru a apexlokatoru

a. Indikator pokroku pilniku

b. Cislo indikace pokroku pilniku
Cisla 1.0, 2.0, 3.0 (a) a ¢&isla ,,00“ —,,16“ (b) nepredstavuji absolutni délku.
Ukazuji prosté relativni polohu pilniku smérem k apikalnimu foramen.
Tato Cisla slouzi k usnadnéni uréeni pracovni délky.

c. Apikalni foramen (AP)
DigitaIni cislo ,00“ (b) ukazuje, Ze pilnik dosahl apikdlniho foramen.
Digitalni ¢isla ,,-1“ a ,,-2“ (b) ukazuji, Ze pilnik prosel apikalnim foramen.

Ovladaci rozhrani apexlokatoru (rezim EAL)
a. Uzivatelsky program (M0-M9)

Uroven baterie

Pruh indikace pozice pilniku

Apikalni referencni bod

Provozni rezim motoru

® a0 o
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4, Navod k obsluze zarizeni

4.1 Nastaveni rozhrani a popis tlacitek

Tlacitko nastaveni ,,P“
Hlavni tlacitko Displej Tladitko nastaveni ,,-“

@<j]]€i> (1l ©90

Tlaéitko nastaveni ,,+“

4.2  Zapnuti a vypnuti zafizeni

1. Chcete-li zafizeni zapnout, stisknéte hlavni tlacitko. Zafizeni prejde do
pohotovostniho stavu. Na displeji se zobrazi pohotovostni rozhrani naposledy
pouzitého programu. Napftiklad:

R-Motion F auto

MO 250rpm e 1000 rpm

All files

@} Ccw 2.0Ncm mcw 1.0Ncm mREC R:auto

nebo nebo
2. Spusténi motoru z pohotovostniho stavu provedete stisknutim hlavniho tlacitka.
Na displeji se zobrazuje pracovni rozhrani podle pouzitého programu. Napfiklad:

3. Chcete-li motor zastavit, stisknéte znovu hlavni tlacitko. Zafizeni se vrati do pohotovostniho stavu.
4. Chcete-li zafizeni vypnout, podrzte tladitko nastaveni , P a stisknéte hlavni tlacitko.

V pohotovostnim stavu se zafizeni po 5 minutach automaticky vypne.

4.3  Vybér uzivatelskych programu

Zatizeni obsahuje 10 uloZzenych uzivatelskych program( (M0-M9) a 7 pfednastavenych
pilnikovych systém( FKG dostupnych pfimo z pohotovostniho stavu.

1. Chcete-li z pohotovostniho stavu vybrat program, stisknéte tlacitko nastaveni ,+“ / “-“.
RACE EVO
MO 250rpm M9 250rpm alfies 1000 rpm

M} cw 2.0Ncm B cw 2.0Ncm mcw 1.5Ncm

X T 1000 rpm rvoner1000 rpm "okt 1000 rppm

mcw 1.0Ncm m cw 1.5Ncm

mcw 1.0Ncm

XP-endo R.

Shaper 2500 rem éﬁ.ﬁ?\iﬁ ;‘ 1000 rem Fi]mggn F: auto

MmO REC R:auto

m cw 1.0Ncm

m cw 1.0Ncm

> &>

2. Chcete-li vybrat konkrétni pilnikovy systém FKG, viz Kapitola 4.5.
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4.4.2

Nastaveni parametru uzivatelského programu

Varovani

Pfed spusténim motoru se ujistéte, Ze zatizeni je v pfiméfeném provoznim rezimu.
VSechny parametry musi byt nastaveny podle doporuceni vyrobce pilniku.

Pfed spusténim motoru se ujistéte, Ze vSsechny parametry jsou ovéreny.

Parametry uZivatelskych programi M0-M9 upravené uzivatelem jsou uloZeny v paméti.
Parametry pilnikového systému FKG nemuZze uzivatel ménit (viz Kapitola 4.5).

Nastaveni parametr(

Jak upravit parametry uzivatelského programu z pohotovostniho stavu:

1.

N

Vyberte poZzadovany parametr stisknutim tlacitka nastaveni ,P“.
Upravte nastaveni parametru stisknutim tlacitka nastaveni ,+“ / “-“.
Stisknéte hlavni tlacitko nebo pockejte 5 sekund na potvrzeni.

Seznam parametrd uzivatelského programu

Nastaveni provozniho rezimu
rration Mode
Seznam provoznich rezimG: CW, CCW, REC,

Cw

ATR, EAL (popis rezim viz Kapitola 3)

Nastaveni pracovni rychlosti

V rezimech nepfretrzitého otdéeni (CW a CCW) Ize pracovni rychlost nastavit od 100
ot. / min do 3 300 ot. / min (pfirGstek 50 ot. / min).

V rezimu REC Ize pracovni rychlost nastavit na 100 ot. / min aZ 500 ot. / min (pfirtstek
50 ot. / min).

V rezimu ATR lze pracovni rychlost nastavit od 100 ot. / min do 500 ot. / min
(pfirGstek 50 ot. / min).

V rezimech REC a ATR predstavuje pracovni rychlost stfedni rychlost pohybu jednoho
Uhlu (rychlost nastavena pro uhly dopredu i dozadu).

Nastaveni limitu to¢ivého momentu

V reZimu nepretrzitého otaceni CW lze limit to¢ivého momentu nastavit od 0,4
Ncm do 4,0 Ncm v zavislosti na nastavené rychlosti:

e 100-200 ot. / min, Max. to¢ivy moment: 4,0 Ncm
e  250-400 ot. / min, Max. to¢ivy moment: 3,5 Ncm
e  450-650 ot. / min, Max. to¢ivy moment: 3,0 Ncm
e 700-950 ot. / min, Max. to¢ivy moment: 2,5 Ncm
e 1000-1 450 ot. / min, Max. to¢ivy moment: 2,0 Ncm

Torque Limit e 1500-1950 ot./ min, Max. to¢ivy moment: 1,5 Ncm
1.0 Ncm e 2000- 3300 ot./ min, Max. to¢ivy moment: 1,0 Ncm

V rezimu REC lze limit to¢ivého momentu nastavit od 2,0 Ncm do 4,0 Ncm v zavislosti
na nastavené rychlosti:

e 100 - 250 ot. / min, Max. to¢ivy moment: 4,0 Ncm
e 300 -400 ot. / min, Max. to¢ivy moment: 3,5 Ncm
e  450-500 ot. / min, Max. to¢ivy moment: 3,0 Ncm
V rezimu ATR Ize spoustéci tocivy moment nastavit od 0,4 Ncm do 3,0 Ncm.

V rezimu nepretrzitého otdceni CCW nelze limit toCivého momentu nastavit.
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Nastaveni apikalni akce

Apikdlni akce se poutzije tehdy, kdyz pilnik dosdhne nastaveného apikalniho
referencniho bodu (viz Poloha pruhu).

OFF (VYPNOUT): Vypnout apikalni akci

STOP (ZASTAVIT): KdyzZ pilnik dosahne referencniho bodu, motor se automaticky
zastavi. Kdyz je pilnik vytazen z referen¢niho bodu, motor se automaticky restartuje.

REVERSE (DOZADU): Kdyz pilnik dosahne referencniho bodu, smér rotace motoru se
automaticky obrati. Kdyz je pilnik odtazen od referenéniho bodu, motor se
automaticky vrati do pivodniho sméru otaceni.

Auto Start

Nastaveni funkce Auto Start

OFF (VYPNOUT): Deaktivace funkce Auto Start (pro spusténi motoru je nutné hlavni
tlacitko).

ON (ZAPNOUT): Po vloZeni pilniku do kanalku (od okamziku, kdy indikator postupu
pilniku ukazuje 2 ¢arky) se motor automaticky spusti.

Nastaveni funkce Auto Stop
OFF (VYPNOUT): Deaktivujte automatické zastaveni (k zastaveni motoru je
pottreba hlavni tlacitko). ON (ZAPNOUT): Kdyz je pilnik vytaZzen z kanalku, motor

se automaticky zastavi.

Flash Bar Pos

AP 12

Nastaveni polohy pruhu (apikalni referencni bod)

Apikalni referencni bod (pruh) Ize nastavit od 2 do AP (apikalni foramen). (0,5
znamena, Ze hrot pilniku je umistén velmi blizko fyziologického apikalniho
foramen) Funkce Apical Action (Apikalini akce) a Apical Slow Down (Apikalni

zpomaleni) se spoustéji apikalnim referencnim bodem.

Apical Slow Down

200 rpm

Nastaveni funkce Apical Slow Down (Apikalni zpomaleni)

Pokud je aktivovana funkce Apical Slow Down (Apikalni zpomaleni), pak se pfi
pfiblizeni hrotQ pilniku k apikdlnimu referencnimu bodu motor zpomali na
nastavenou konecnou rychlost. Otacky motoru se snizuji od polohy ,3.0“ na
indikaénim pruhu pokroku pilniku.

OFF (VYPNOUT): Vypnuti funkce Apical Slow Down (Apikalni zpomaleni)

V reZimu nepretrzitého otaceni CW lze koneénou rychlost upravit od 100 ot. / min do
aktualné nastavené rychlosti (pfirtstky 50 ot. / min).

Funkce Apical Slow Down (Apikalni zpomaleni) je k dispozici pouze pro rezim
nepretrzitého otaceni CW a CCW.

Konecna rychlost musi byt nizsi nez jmenovita rychlost.

Forward Angle

30°

Uhel dopfedu
V rezimu REC Ize Uhel dopfedu nastavit od 20° do 400° (pFirGstky po 10°). V reZzimu

ATR Ize Uhel dopfedu nastavit od 60° do 400° (prirtstky po 10°).

Reverse Angle

150°

Uhel dozadu
V reZimu REC Ize Uhel dozadu nastavit od 20° do 400° (pfirtstky 10°).

V rezimu ATR Ize Uhel dozadu nastavit od 20 ° aZ po Uhel dopredu (pFirdstky 10°).
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4.4.4 Tabulka dostupnosti parametrt uzZivatelskych program

Parametr Nastaveni
Nastaveni | Nastaveni |Nastaveni Nastaveni Nastaveni Nastaveni funkce Nastaveni Nastaveni
LT pracovni limitu apikalni funkce funkce pozice Apical Slow thlu thlu
Provozni rezim - y rychlosti tocivého akce Auto Auto pruhu Down dopiedu dozadu
uZivatelského S momentu Start Stop (Apikalni
programu zpomaleni)
cw ANO ANO ANO ANO ANO ANO ANO Neni k Neni k
dispozici dispozici
ccw ANO NE NE NE NE ANO ANO Neni k Neni k
dispozici dispozici
REC ANO ANO ANO ANO ANO ANO NE ANO ANO
ATR ANO ANO ANO ANO ANO ANO NE ANO ANO
EAL Neni k Neni k Neni k Neni k Neni k ANO Neni k Neni k Neni k
dispozici dispozici dispozici dispozici dispozici dispozici dispozici dispozici

4.5  Vybér pilnikovych systéml FKG

Nejoblibenéjsi pilnikové systémy FKG jsou v zafizeni jiz pfednastaveny, aby uZivatel mohl nastavit
parametry pilniku podle doporuceni FKG.

1. Chcete-li vybrat pfednastaveny pilnikovy systém FKG z pohotovostniho stavu, dlouze stisknéte
tlacitko nastaveni ,,P“.

2. Chcete-li vybrat poZadovany pilnikovy systém FKG, stisknéte tlacitko nastaveni ,,+“/ “-“ a
potvrdte stisknutim tlacitka nastaveni ,,P“.

3. Chcete-li vybrat pilnik, stisknéte tlacitko nastaveni ,+“ / “-“ a potvrdte stisknutim hlavniho tlacitka.

4.5.1 Seznam pilnikovych systém( FKG RACE° EVO

Vybér pilnikového systému Pohotovostni rozhrani Ovladaci rozhrani

RACE EVO RACE EVO 1000 rom
XP-endo Treatment All files cw Al files p

XP-endo Retreatment 1000rpm

R-Motion 15Nem [l W cw 1.5Ncm

Vybér pilniku

XP-endoe Treatment
Vybér pilnikového systému

Vybér pilniku Pohotovostni rozhrani Ovladaci rozhrani

XP-endo Treatment XP-endo T.
CW Shaper 1000 ,em
Finisher 1000rpm

10nem [l 3 cw 1.0Ncm

RACE EVO

XP-endo Treatment

XP-endo Retreatment
R-Motion XP-endo Treatment Krendo 11000 rpm

Shaper cwW Finisher

_F' ish 1000rpm
AHEE S onem | w3 cw 1.0Ncm

XP-endoe Retreatment

Vybér pilnikového systému | Vybér pilniku Pohotovostni rozhrani Ovladaci rozhrani
b
XP-endo R.
XP-endo Retreatment Depuo 1000 rpm

Shaper
FinisherR - m) cw 1.5Ncm

| T
RACE EVO XP-endo R.
XP-endo Treatment Shaper 2500 rpm

> 2500rpm
R-Motion Finisher R 1.0Ncm ) CW 10 NCITI

XP-endo Retreatment XP-endo R.
DRA1 CcwW Finisher R 1000 rpm
Shaper 1000rpm
1.0Nem [l W3 cw 1.0Ncm

17



R-Motione
Vybér pilnikového systému

Vybér pilniku Pohotovostni rozhrani Ovladaci rozhrani

RACE EVO R-Motion R-Motion

: . auto
XP-endo Treatment " All files F
XP-endo Retreatment All files

REC R:auto

4.5.2 Tabulka dostupnosti parametrl pilnikovych systém( FKG

Parametr |Nastaveni| Nastaveni| Nastaveni| Nastaveni | Nastaveni Nastaveni Nastaveni Nastaveni | Nastaveni
. pracovni | limitu |apikdlni |funkce funkce pozice [unkeeApicall  uhlu dhlu
. Slow Down dopiedu dozadu
Pilnikovy systém FKG | rychlosti | to¢ivého |akce Auto Start | Auto Stop | [, ypy (Apikalni
) momentu zpomaleni)

RACE EVO ANO ANO ANO ANO ANO Neni k Neni k
Vsechny pilniky dispozici | dispozici
XP-endo Treatment ANO ANO ANO ANO ANO Neni k Neni k
Shaper dispozici | dispozici
XP-endo Treatment ANO ANO ANO ANO ANO Neni k Neni k
Finisher dispozici | dispozici
XP-endo Retreatment ANO ANO ANO ANO ANO Neni k Neni k
DR1 dispozici | dispozici
XP-endo Retreatment ANO ANO ANO ANO ANO Neni k Neni k
Shaper dispozici | dispozici
XP-endo Retreatment ANO ANO ANO ANO ANO Neni k Neni k
Finisher R dispozici | dispozici
R-Motion ANO ANO ANO ANO NE
Vsechny pilniky

4.6 Nastaveni parametri zafizeni
Chcete-li nastavit parametry zafizeni:

1. Chcete-li mit pristup k parametrlim zafizeni z vypnutého stavu, podrzte tlacitko
nastaveni ,P“ a stisknéte hlavni tlacitko.

2. Chcete-li vybrat poZzadovany parametr, stisknéte tlacitko nastaveni ,P*.
3. Chcete-li parametr nastavit, stisknéte tlacitko nastaveni ,+“ / “-“ a potvrdte hlavnim tlacitkem.
4.6.1 Seznam parametr( zafizeni

Automatické vypnuti

Auta Bo V pohotovostnim stavu se zafizeni po uplynuti nastaveného asovace automaticky
VYPNE.

Casovat Ize nastavit od 3 minut do 30 minut (pfirdstky 1 minuta)

5 min

Auto Standby Scr

Displej se po uplynuti nastaveného ¢asovace automaticky prepne zpét do
pohotovostniho rezimu. Casovaé Ize nastavit od 3 sekund do 30 sekund (pFirGistky 1
sekunda)

Dominantni ruka
Dominant Hand Zafizeni Ize upravit pro levaka i pravaka (otoéeni displeje o 180°).

Right
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Kalibrace

Pred spusténim kalibrace motoru se ujistéte, Ze je nainstalovano origindlni
Calibration kolénko.

OFF OFF (VYPNOUT): Zadna akce.
ON (ZAPNOUT): Spustit kalibraci motoru

Pfed prvnim pouzitim a po namazani je nutné motor zkalibrovat.

Hlasitost bzu¢aku
Hlasitost zvuku zafizeni Ize upravit od Vol. 0 do Vol. 4. Vol.O:

Ztlumit.

Obnovit vychozi nastaveni

Restore Defaulls

OFF

VYPNUTO: Zadnd akce.

ON (ZAPNOUT): Parametry zafizeni se vrati na plivodni nastaveni.

4.7 Ochrana proti pretizeni to¢ivého momentu

Pokud naméfené momentové zatizeni béhem provozu prekroci limit momentu, motor
automaticky zméni smér otaceni. Kdyz momentové zatizeni klesne pod limit momentu, motor
se vrati do vychoziho provozniho rezimu (CW).

N

u

A

Hodnota zatizeni je nizsi nez Hodnota zatiZeni je vy3$si nez Hodnota zatiZeni je opét nizsi ne?
prednastaveny tocivy moment prednastaveny tocivy moment prednastaveny tocivy moment

4.7.1 Varovani
a) VreZimu reciprokaéniho pohybu (REC) plati, Ze kdyZ je hodnota zatiZeni vy3si nez limit to¢ivého momentu:
i. pokud je Uhel dopfedu vétsi nez uhel dozadu, motor se automaticky prepne na otaceni
proti sméru hodinovych rucic¢ek (smér dozadu).
ii. pokud je Uhel dozadu vétsi, nez uhel dopredu, motor se automaticky pfepne na otaceni ve
sméru hodinovych rucicek (smér dopredu).
b) Ochrana proti automatickému obréaceni neni pro rezimy CCW a ATR k dispozici.
c) Ochrana proti automatickému obrdceni nemusi spravné fungovat v pfipadé nizké Grovné nabiti baterie.
d) P¥itrvalém zatizeni se motor mizZe automaticky zastavit kvuli pfehfati. V takovém pfipadé je
tfeba zafizeni vypnout na dostate¢né dlouho, aby se pfirozené ochladilo.

4.8 Omezeni apexlokatoru

Ne vSechny podminky jsou idedlni pro hodnoceni délky kofenového kanalku. Pokud kofenovy kanalek
vykazuje nize uvedené podminky, nelze ziskat presny signal.
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Kotrenovy kanalek s velkym apikalnim foramen

Kofenovy kandlek s vyjimecné velkym apikdlnim
foramen v dlsledku léze nebo nedpliného vyvoje muize
rusit elektricky signal.

Kofenovy kandlek s tekutinou pretékajici z otvoru

Kofenovy kandlek s krvi nebo jinou tekutinou vytékajici
z otvoru a v kontaktu s gingivalni tkani muZe rusit
elektricky signal.

Zlomena korunka

Pokud je korunka zlomena a cast gingivalni tkané
pronikne do dutiny obklopujici otvor kandlku, kontakt
mezi gingivalni tkani a pilnikem muze rusit elektricky
signal.

Zlomeny zub

Zlomeny zub mUze rusit elektricky signal.

Opakované osetreny kofenovy kanalek vyplnény
gutapercou

Ulomky gutaperce mohou rusit elektricky signal.

Korunka nebo kovova protéza dotykajici se gingivalni
tkané

Kontakt mezi protézou a pilnikem muze rusit elektricky
signal.
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PFiliS suchy

Extrémné suchy korenovy kanalek

Suchy kanalek maze rusit elektricky signal.

5.  Odstranovani problému

Problém

MozZna pficina

Reseni

Motor se neotadi.

Zartizeni v rezimu EAL

Rezim EAL slouZi pouze k
méreni kanalku.

Zmeéna do rezimu CW, CCW, REC
nebo ATR.

Po spusténi motoru se
ozyva nepfretrzité pipani.

Nepretrzité pipani signalizuje, Ze
motor je v rezimu CCW.

Zastavte motor a zménte provozni
rezim na CW.

Selhani kalibrace kolénka

Chyba kalibrace zplsobena
silnym odporem kolénka

Po vstfiknuti oleje vycistéte
kolénko a znovu zkalibrujte.

Zahtivani motoru

V rezimu reciprokacniho
pohybu je doba pouziti prilis
dlouha.

Prestante pouZzivat zafizeni.
Zatizeni pouZijte az poté, co
klesne teplota motoru.

Doba vydrie se po
nabiti zkracuje.

Kapacita baterie se
zmensuje.

Obratte se na mistniho
distributora.

Zadny zvuk

Hlasitost bzu¢aku nastavena na 0.

Vol.0: Ztlumit.

Nastavte hlasitost bzucaku na
1,2,3,4.

Nepretrzité rotujici pilnik je
pfilepeny ke kofenovému
kanalku.

Nespravné nastaveni
specifikace. Pfilis vysoky

zatéZovaci moment pilniku.

Zvolte rezim CCW, spustte
motor a vyjméte pilnik.

6. Cisténi, dezinfekce a sterilizace

6.1 Pfedmluva

Z dtivodU hygieny a sanitarni bezpecnosti je nutné pred kazdym pouZzitim vydistit, vydezinfikovat
a sterilizovat kolénko (véetné O-krouzku), retni hacek, klip na pilnik, ochranny silikonovy kryt a
dotykovou sondu, aby se zabranilo jakékoli kontaminaci. To plati pro prvni pouZiti i pro vSechna
nasledujici pouziti.

6.2  Obecna doporuceni

a) Po kazdém pouziti je tfreba vSechny predméty, které byly v kontaktu s infekénimi latkami,
oCistit pomoci ubrouskl napusténych dezinfekénim prostfedkem.

b) Pouzivejte dezinfekéni roztok OXYTECHe nebo jakykoli jiny dezinfekéni prostiedek v
souladu s mistnimi vnitrostatnimi predpisy (jako napfiklad seznam VAH/DGHM, oznadeni
CE, schvaleni FDA a Health Canada) a v souladu s ndvodem k pouziti vyrobce
dezinfekéniho roztoku.
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c) Neponofrujte kolénko do dezinfekéniho roztoku ani do ultrazvukové lazné.
d) Nepouzivejte chloridové Cistici prostfedky.
e) Nepouzivejte bélici ani chloridové dezinfekéni materialy.
f) V zdjmu vlastni bezpecnosti pouzivejte osobni ochranné prostredky (rukavice, bryle, masku).
g) Uzivatel je odpovédny za sterilitu produktu a nastroju.
h) Kvalita vody musi byt v souladu s mistnimi pfedpisy, zejména pro posledni krok
oplachovani nebo s mycim a dezinfekénim zatizenim.
i) Nesterilizujte motor, sitovy adaptér ani nabijeci zakladnu.
j) Kolénko je tfeba po vycisténi a dezinfekci, ale pred sterilizaci, namazat (viz Kapitola 7.2).
k) Pfi sterilizaci endodontickych pilnik( se fidte navodem k pouziti od vyrobce.

6.3  Postup krok za krokem

C. | Ukon Provozni rezim Varovéni

1 Pfiprava Odstrante pfislusenstvi

(kolénko, hacek, klip na
pilniky, dotykovou sondu,
ochranny silikonovy kryt)
z nasadce a zakladny.

2 Automatické | VloZte pfislusenstvi - Zabrante jakémukoli kontaktu mezi kolénkem a
Cisténi (kolénko, retni hacek, pilnik, | jakymikoli nastroji, soupravami, podpérami nebo
pomoci dotykovou sondu, ochranny | nadobou.
mycky- silikonovy kryt) do mycky- - Dodrzujte pokyny a koncentrace uvedené vyrobcem
dezinfektoru | dezinfektoru (hodnota Ao > (viz také obecna doporuceni).

3 000 nebo alespon 5 minut | - PouZivejte pouze schvalenou mycku-
pfi 90 °C / 194 °F) dezinfektor podle normy EN ISO 15883,
pravidelné ji udrZujte a kalibrujte.
- Nez prejdete k dalSimu kroku, ujistéte se, ze
prislusenstvi (kolénko, retni hacek, pilnik
a dotykova sonda, ochranny silikonovy kryt) jsou suché.
3 Kontrola Zkontrolujte pfislusenstvi - Znecisténé prislusenstvi (kolénko, retni hacek, pilnik,
(kolénko, hacek, pilnik, dotykovou sondu, ochranny silikonovy kryt) je nutné
dotykovou sondu, ochranny | znovu vycistit a dezinfikovat.
silikonovy kryt) a vadné - Pfed zabalenim namazte kolénko vhodnym
poloZky vytfidte. sprejem.
4 Baleni Zabalte pfislusenstvi - Zkontrolujte dobu platnosti sacku udanou vyrobcem a
(kolénko, retni hacek, urcete dobu poutzitelnosti.
pilnik, dotykovou sondu, - Pouzivejte obaly odolné vici teploté do 141 °C
ochranny silikonovy kryt) (286 °F) a v souladu s normou EN ISO 11607.
do ,steriliza¢nich sacka“.
5 Sterilizace Sterilizace parou pfi 134 - Pouzivejte pouze autoklavy, které splnu;ji
°C, 2,0 bar - 2,3 bar (0,20 pozadavky norem EN 13060, EN 285.
MPa - 0,23 MPa), po - PouZivejte potvrzeny postup sterilizace podle
dobu 4 minut. normy ISO 17665.
- DodrZujte postup udrzby autoklavu stanoveny
vyrobcem.
- Pouzivejte pouze tento doporuceny postup
sterilizace.
- Kontroluje ucinnost (celistvost obalu, Zzadna vihkost,
zména barvy sterilizacnich indikator, fyzikalné-
chemické integratory, digitalni zaznamy parametr(
cykld).
- Kontrolujte neptitomnost koroze na kolénku
- UdrZujte sledovatelnost zaznamu o postupech.

22




6 | Skladovani Pfislusenstvi (kolénko, retni - Pokud je obal otevieny, poskozeny nebo
hacek, pilnik, dotykova sonda, vlhky, nelze zarudit sterilitu.
ochranny silikonovy kryt) - Pfed pouzitim zkontrolujte obal a kolénko
uchovavejte ve sterilizacnim (neporusenost obalu, Zadna vihkost a
obalu v suchém a Cistém doba platnosti).
prostredi.

7.  Udriba

7.1  Kalibrace

Po vyméné nebo namazani kolénka provedte kalibraci (viz Kapitola 4.6).
7.2  Mazani kolénka

Po vycisténi a dezinfekci, ale pred sterilizaci, je tfeba kolénko namazat.

1. Nasroubujte vstfikovaci olejovou trysku na olejovou lahev (asi 1 aZ 3 otacky).
2. Zasunte trysku do koncové ¢asti kolénka.

adl

Plnte kolénko olejem, az za€ne olej vytékat z ¢asti hlavy kolénka.
4. Nastavte kolénko svisle alespori po dobu 30 minut, aby se prfebytecény olej uvolnil
gravitaci pres koncovou ¢ast.

& 7.2.1  Varovani

a) Pro vstfikovani oleje pouzivejte pouze originalni trysku.
b) Motor se nesmi plnit olejem.

w

7.3  Nabijeni baterie

1. Zasunte zastréku napajeciho adaptéru do zasuvky nabijeci zakladny a ujistéte se, Ze jsou
spravné zapojeny.
2. Kolem nabijeci zakladny ponechte priblizné 10 cm pro snadny pfistup k pfivodu a
napajecimu kabelu.
3. Vlozte motor do nabijeci zdkladny (motor musi byt spradvné zarovnan s nabijeci
zakladnou).
i.  Zatimco se motor nabiji, LED indikator na nabijeci zakladné blika.
ii.  Kdyz je motor pIlné nabity, LED indikator na nabijeci zakladné sviti.
4. Po nabiti odpojte napajeci adaptér.

7.4 Vyména baterie

Vypnéte zatizeni.

Pomoci pinzety nebo Sroubovaku otevrete pryzovy kryt a poté vyjméte Sroub.
Odstrante kryt baterie.

Vyjméte starou baterii a odpojte konektor.

Pfipojte novou origindlni baterii a vlozte ji do motoru.

Nasadte kryt a zaSroubuijte.

ouhkwnNnE
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A 7.4.1 Varovani

a) Pouzivejte pouze originalni baterii.
b) Potrebujete-li provést vyménu baterie, doporucujeme kontaktovat mistni distributory.
8  Skladovani

a) Zafizeni a prislusenstvi skladujte v mistnosti s relativni vihkosti 10 %
~ 93 %, atmosférickym tlakem 70 kPa ~ 106 kPa a teplotou -20 °C ~ +55 °C.
b) V pfipadé dlouhodobého skladovani vyjméte ze zafizeni baterii.

9. Preprava

a) Vyhnéte se nadmérnym otfeslim béhem prepravy.
b) Béhem prepravy neskladujte zatizeni spole¢né s nebezpecnymi predméty.
c) Béhem prepravy se vyhnéte slunci, desti a snéhu.

10. Ochrana zivotniho prostredi

Vyrobek zlikvidujte v souladu s mistnimi zakony.

11. Poprodejni servis

a) Tento balicek neobsahuje nahradni dily ani pfislusenstvi pro opravy.
b) Poprodejni servis by mél provadét pouze opravnény personal.

12. Symboly pokynu

Dodrzujte navod k

D o ED

ﬁﬂ Datum vyroby u Vyrobce
K

Sériové Cislo

ﬂ Aplikovana ¢ast typu B

Vybaveni tridy Il

Recyklace

IPX0 Bé&iné vybaveni ‘
ﬁ PouZiva se pouze v T Uchovavejte v suchu

interiéru
Manipulujte opatrné ﬁ: Shoda spotrebice se
1 — smérnici WEEE

5% +55°C
. @ Omezeni vlhkosti _wc/ﬂ/ Omezeni teploty
08kPa L. .,
% Atmosfgrlfky tlak pro c €n1g1 Vyrobek s oznacenim CE
“on skladovani

Varovani

Autorizovany zastupce v EVROPSKEM

REP SPOLECENSTVI
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13. Prohlaseni

Vyrobce si vyhrazuje veskerd prava provadét Upravy produktu bez dalsiho upozornéni. Obrazky
jsou pouze orienta¢ni. Konecna interpretacni prava patfi spolecnosti GUILIN WOODPECKER
MEDICAL INSTRUMENT CO., LTD. Na prlmyslovy vzor, vnitfni konstrukci atd. se vztahuje
nékolik patentl spole¢nosti WOODPECKER. Jakékoli kopirovani nebo falesné vyrobky maji za
nasledek pravni odpovédnost.
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14. EMC - Prohlaseni o shodé

Zatizeni bylo testovdano a homologovdno pro elektromagnetickou kompatibilitu podle normy
EN 60601-1-2. To Zadnym zplsobem nezarucuje, Ze toto zafizeni nebude ovlivnéno elektromagnetickym

rusenim NepouZivejte zatizeni v silné elektromagnetickém prostredi.

14.1 Technicky popis tykajici se elektromagnetickych emisi

Tabulka 1: Prohlaseni o smérnici — elektromagnetické emise

Model Rootere X3000 je urcen pro pouZziti v nize specifikovaném elektromagnetickém prostredi. Zakaznik nebo uzivatel
modell Rootere X3000 by se mél ujistit, Ze jej pouZiva v pravé takovém v takovém prostiedi.

Test emisi Shoda Elektromagnetické prostredi - smérnice

RF emise Skupina 1 Model Rooters X3000 vyuziva RF energii pouze pro svou vnitini funkci.
Proto jsou jeho vysokofrekvencni emise velmi nizké a neni

CISPR 11 pravdépodobné, Ze by zplsobovaly jakékoli ruseni blizkych
elektronickych zafizeni.

RF emise Trida B Model Rootere X3000 je vhodny pro pouZziti ve vSech provozovnach,
véetné provozoven domacich a provozoven pfimo pfipojenych k

CISPR11 verejné nizkonapétové napdjeci siti, kterd zasobuje budovy slouzici
k domacim uceltm.

Harmonické emise Trida A

IEC 61000-3-2

Kolisani napéti Vyhovuje

/ emise flikru

IEC 61000-3-3

14.2 Technicky popis tykajici se elektromagnetické odolnosti

Tabulka 2: Prohlaseni o smérnici - elektromagneticka odolnost

Model Rootere X3000 je urcen pro pouZiti v nize specifikovaném elektromagnetickém prostredi. Zakaznik nebo uZivatel
modell Rooters X3000 by se mél ujistit, Ze jej pouziva v pravé takovém v takovém prostiedi.

Test odolnosti

IEC 60601

testovaci Uroven

Uroveri shody Elektromagnetické prostredi - smérnice

Elektrostaticky
vyboj (ESD)

IEC 61000-4-2

+8 kV kontakt

+2, +4, +8, +15 kV vzduch

+8 kV kontakt Podlahy by mély byt dfevéné, betonové
nebo z keramickych dlazdic. Pokud jsou
podlahy pokryty syntetickym materidlem,
relativni vihkost by méla byt alespon

30 %.

12, +4, +8, +15 kV vzduch

Elektrické rychlé
ptechody / narazy

+2 kV pro napajeci
vedeni

Kvalita sitového napdjeni by méla
odpovidat typickému komerénimu nebo
nemocni¢nimu prostredi.

+2 kV pro napajeci vedeni

IEC 61000-4-4 +1 kV pro vstupni /
vystupni vedeni
Prepéti 0,5, +1 kV od vedeni k +0,5, +1 kV od vedeni k Kvalita sitového napdjeni by méla
vedeni vedeni odpovidat typickému komerénimu nebo
IEC 61000-4-5

+0,5, +1, +2 kV vedeni k
zemi

nemocni¢nimu prostredi.
+0,5, +1, 2 kV vedeni k

zemi

Poklesy napéti, kratka
preruseni a kolisani
napéti na vstupnich
napajecich vedenich

<5%UT
(>95 % pokles v

UT) na 0,5 cyklu

<5% UT Kvalita sitového napdjeni by méla
odpovidat typickému komerénimu nebo
nemocni¢nimu prostredi. Pokud uZivatel
modell Rooter-X3000 vyZaduje
nepretrzity provoz pfi vypadku napajeni ze
sité,

(>95 % pokles v

UT) na 0,5 cyklu
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IEC 61000-4-11

<5%UT

(>95 % pokles v
UT) na 1 cyklus

70 % UT

(30 % pokles v UT)
na 25 cykll

<5% UT

(> 95 % pokles v UT)

na 250 cykld

<5% UT

(>95 % pokles v
UT) na 1 cyklus

70 % UT

(30 % pokles v UT)
na 25 cykld

<5% UT

(>95 % pokles v UT)

na 250 cykld

doporucuje se napajet modely Rootere
X3000 z neprerusitelného zdroje napajeni
nebo z baterie.

Magnetické pole

napajeci frekvence (50

/ 60 Hz)

IEC 61000-4-8

30A/m

30A/m

Magneticka pole napdjeci frekvence by
méla byt na Urovnich charakteristickych
pro typické umisténi v typickém
komerénim nebo nemocni¢nim prostredi.

POZNAMKA: UT je stiidavé sitové napéti pred aplikaci testovaci Grovné.

Tabulka 3: Prohlaseni o smérnici — elektromagneticka odolnost — tykajici se radiovych frekvenci Sifenych

vedenim a zarenim

Model Rootere X3000 je urcen pro pouziti v nize specifikovaném elektromagnetickém prostredi. Zakaznik nebo uZivatel
modell Rooters X3000 by se mél ujistit, Ze jej pouziva v pravé takovém v takovém prostiedi.

Test odolnosti Testovaci Groveri | Urovef Elektromagnetické prostiedi - smérnice
IEC 60601 shody
Prenosné a mobilni RF komunikaéni zafizeni by se nemélo pouZivat
blize k Zadné ¢asti modell Rooter-X3000, véetné kabel(, nez je
doporucena vzdalenost vypocitana z rovnice platné pro frekvenci
vysilace.
Doporucend oddélovaci vzdalenost
3Vrms
d=1,2xP1/2
150 kHz az 80
RF Sifené vedenim MHz d=2xP1/2
IEC 61000-4-6 3V
6Vrms 6V d=1,2xP1/2 80 MHz aZ 800 MHz
RF $ifené vedenim IEC .
£61000-4.6 Frekvenéni 3V/m d =2,3x P1/2 800 MHz a7 2,7 GHz
pasmo ISM . e o - -
RE &ifené kde P je maximalni jmenovity vystupni vykon vysilace ve
2atenim IEC 3V/m wattech (W) podle vyrobce vysilace a d je doporucena
61000-4-3 vzdalenost odstupu v metrech (m).
80 MHz az 2,7
GHz
Intenzity poli z pevnych RF vysilacd, jak jsou
urceny elektromagnetickym vymérovanim pracovisté, by
mély byt nizsi nez uroven shody v kazdém frekvenénim
rozsahu (b).
V blizkosti zafizeni ozna¢eného timto symbolem muze
dochdzet k ruseni:

POZNAMKA 1: Pfi 80 MHz a 800 MHz plati vy$si frekvenéni rozsah.
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POZNAMKA 2: Tyto smérnice nemusi platit ve vech situacich. Siteni elektromagnetického zafenti je ovlivnéno
absorpci a odrazem od konstrukci, predméta a lidi.

a. Intenzity poli z pevnych vysilac, jako jsou zakladnové stanice pro radiové (mobilni / bezdratové)
telefony a pozemni mobilni radia, amatérské radio, rozhlasové vysilani AM a FM a televizni vysilani,
nelze teoreticky pfesné predvidat. Pro posouzeni elektromagnetického prostredi, pokud jde o pevné RF
vysilace, se doporucuje zvézit elektromagneticky prizkum lokality. Pokud namérend intenzita pole v
misté, kde se model Rootere X3000 pouziva, prekracuje prislusnou vyse uvedenou Uroven shody pro RF,
doporucuje se model Rootere X3000 pozorovat, aby bylo mozné ovérit normalni provoz. Pokud zjistite
abnormalni vykon, mohou byt nutna dalsi opatreni, jako napfiklad zména orientace nebo premisténi
modelu RootersX3000.

b. Ve frekvenénim rozsahu 150 kHz az 80 MHz by intenzita pole méla byt mensi nez 3 V/m.
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Tabulka 4: Doporucené vzdalenosti mezi prfenosnym a mobilnim RF komunikacnim zafizenim a
modelem Rooters X3000

Model Rooters X3000 je uréen pro pouziti v elektromagnetickém prostredi, ve kterém je vyzafované RF ruseni
fizeno. Zakaznik nebo uZivatel modelu Rooters X3000 mUze pomoci zabranit elektromagnetickému ruseni
udrZovanim minimalni vzdalenosti mezi prenosnym a mobilnim RF komunikacnim zafizenim (vysilacem) a
modelem Rootere X3000 jak je doporuceno nize, podle maximalniho vystupniho vykonu komunikacniho zafizeni.

Jmenovity maximalni
vystupni vykon vysilae
(W]

Oddélovaci vzdalenost podle frekvence vysilace [m]

150 kHz az 80 MHz

80 MHz az 800 MHz

800 MHz az 2,7 GHz

d=1,2xP1/2 d=1,2xP1/2 d=2,3xP1/2
0,01 0,12 0,12 0,23
0,1 0,38 0,38 0,73
1 1,2 1,2 2,3
10 3,8 3,8 7,3
100 12 12 23

U vysilacl s maximalnim vystupnim vykonem, ktery neni uveden vyse, lze doporuéenou vzdalenost d v metrech
(m) odhadnout pomoci rovnice platné pro frekvenci vysilace, kde P je maximalni jmenovity vystupni vykon

vysilaCe ve wattech (W) podle vyrobce vysilace.

POZNAMKA 1: P¥i frekvenci 80 MHz a 800 MHz plati oddélovaci vzdalenost pro vyssi frekvenéni rozsah.

POZNAMKA 2: Tyto smérnice nemusi platit ve viech situacich. Sifeni elektromagnetického zaFenf je ovlivnéno

absorpci a odrazem od konstrukci, pfedmétd a lidi.
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